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recta en el espacio

C recta pasando por
(x0, y0, z0) con dirección v

α)


x = x0 + at
y = y0 + bt
z = z0 + ct

parametrización de C
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C circunferencia unidad
en el plano
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x = cos 2t
y = sin 2t

t ∈ [0, π]
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y = t2 t ∈ R

parametrización
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ejemplo 5

C cicloide en el plano

C es la trayectoria de un punto marcado en una rueda a medida
que ésta gira
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C cicloide en el plano

α(t) = C(t) + d(t)
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C cicloide en el plano

d(t) = (r cos θ(t), r sin θ(t))
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C cicloide en el plano

calculamos θ(t) averiguando dθ
dt y usando θ(0) = −π

2
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C cicloide en el plano

dθ
dt

= constante = −∆θ

∆t
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C cicloide en el plano

si ∆θ = 2π cuánto vale ∆t?
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C cicloide en el plano

es decir, cuánto demora la rueda en dar una vuelta?
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C cicloide en el plano

⇒ θ(t) =

∫ t

0

dθ
dt

(t) + θ(0)

= −vt
R
− π

2
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dt
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d(t) =

(
r cos

(
−vt

R
− π

2

)
, r sin

(
−vt

R
− π

2
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C cicloide en el plano

α(t) =

(
vt + r cos

(
vt
R

+
π

2

)
,R − r sin

(
vt
R

+
π

2

))
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ejemplo 5

C cicloide en el plano

caso r = R = 1 y v = 1
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C cicloide en el plano

α(t) =
(

t + cos
(

t +
π

2

)
,1− sin

(
t +

π

2

))
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ejemplo 5

C cicloide en el plano

α(t) = (1− sin t ,1− cos t)
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